PROYECTO : MAPEO AEROFOTOGRAMETRICO DEL TERRITORIO DE URUGUAY
OBJETO PRINCIPAL: EVALUACION DE EXACTITUD POSICIONAL DE IMAGENES DIGITALES DE COBERTURA NACIONAL
ACTIVIDAD : RELEVAMIENTO GNNS PARA DETERMINACION DE PUNTOS DE CONTROL, GCP

PUNTOS DE CONTROL TERRESTRE GCP

MONOGRAFIA
ID: CT _CN_UYLA 007
_ COORDENADASGEOGRAFICAS  uBcacon
Latitud 34 ° 10 7 2966056 “ S Departamento LAVALLEJA
Localidad RURAL

Longitud 54 ° 47 7 0086933 “ W

Procedimiento para determinacion de la posicion en planimetria, coordena-
das Ny E, a partir de observaciones alta precision GNNS L1-L2.

Este 704280.5479
Faja UTM 21 S

Norte 6216230.4211

Determinacion de altitud ortométrica, calculada a partir de la altitud elipsoi-
dal, segun observaciones GNNS L1-L2 y el modelo teérico de geoide
EGM 08.

acion en E, & ygesviacionen ~ 3Ci0N €N N, 8 ygesyiacionen  étrico RMSEerror planimé Sistema de referencia WGS84 (World Geodetic System 84 )Sistema de referencia W(
+- 0.0116 +- 0.0215 0.0244 Semieje Mayor a: 6,378,137.0 m
Semieje Menor b: 6,356,752.0 m
Achatamiento f: 1/298.257223563
. . * Constante Gravitacional (G) y Masa de la Tierra (M): GM = 3.986004418x1014 m3/s2
E“pSOIdaI 128.3061 Velocidad Angular de la Tierra w: 7.292115x10-5 rad/s
Y Sistema Proyectivo UTM (Universal Transverse Mercator)Sistema Proyectivo UTM (U
Ortométrica 114.0011 4 ( )Sistema Proy (
Proyeccion Transversa Mercator
Ondulacién Geoidal 14.2150 EPSG : 32721  WGS 84/UTM zone 21S
Huso - Emisferio Sur, 60° W to 54° W

error altimétrico RMSEerror altimétrico RMSE

0.0178 Falso Este 500000.0
Falso Norte 10000000.0
Observaciones GPS L1-L2 Fecha 04 / 05 / 2018 Latitud de origen -90.0 (Polo SUR)

Referencia Cartografica

HOJA F-25 LAMINA D-5

p UTCE2018.05.04T11°01°462
[at Lon =34, 174892854 783573
Alt3128m MSEWGS84
CEP.9m
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T de alambre mangueras para ganado, sobre ruta N° 39, lado Este.
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